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. Considerata la crescente diffusione e la complessita di questa chirurgia, un

<= L’approccio mini-invasivo harivoluzionato la chirurgia epatobiliaree .. L LUNEDi 23 MAGGIO
- anche in questo ambito la chirurgia robotica ha un ruolo emergente. o+ 830-845 Presentazione del corso e degli obiettivi formativi
~ — A. Guglielmi, A. Ruzzenente, F. Di Benedetto -
Storia ed evoluzione della chirurgia mini-invasiva del
fegato | Anatomia chirurgica orientata alla ‘
" chirurgia IéparosCopica e robotica | Evoluzione delle
~ indicazioni alla chirurgia minj-invasiva | Learning curve e
selezione dei candldatl —_— T/ Campagnaro, S. Concl.

‘adeguato programma di training & necessario per acquisire gli elementi di e Tl 8.45-10.00‘
base & perfezionare | le tecniche ch|rurg|che per poterle appllcare nel modo pitl ' ;
SICUI‘O ed ef'flcace per il pa2|ente

e | SIFARV (Scuola di Slmula2|one edi For£1a2|one Avanzata della Reglone

Veneto), nell'ambito dell’ organlzzazwne dipercorsi _formatlw dialta ; e L o 'M.DeBellis
~ specializzazione, promuove con il supporto del Servizio per lo Sviluppo della ~ ‘”10_00;_10_'30 Coffee Break ‘
Professionalita e I'lnnovazione dellAOUI-Verona e dell’'UOC di Chirurgia . °10.30-11.15 Introduzione alla plattaforma robotlca | Pr|n0|p| base deIIa

Epatobiliare dell’AOUI e 'UOC Chirurgia Oncologica Epato-Bilio-Pancreatica e-

: : R BEfi s e 4 R : chirurgia epatica robotica | Iniziare un programma di
Chirurgia dei Trapianti di Fegato del Policlinico di Modena il “Corso teorico

- chirurgia robotica— P. Magistri, S. di Sandro

- pratico di chirurgia epatobiliare robot assistita”; al fine di fornire ai ; “ ; 11.15-11.45 ‘ Ecografia laparoscopica-Robotica | Conversione: perché,
partecipanti soprattutto attraverso la SImuIaZIone, uno strumento d| ’ - quando e come — A. Ruzzenente, T. Campagnaro
mlglloramento tecnlco g : : - s © 11.45-12.30°

Debriefing - P. Maglstrl.s dl Sandro,A Ruzzenente.
SRR S 1230-1400, Lunch ‘
= percorso formatlvo della durata di.2 giorni prevede lezioni frontali, esercizi ; T

di simulazione alla consolle, esercitazioni pratiche sumodello animale conil - e SESSION| P AR A|_|_E|_E IS|MUL AZ'ONE ;
~ Robot Da Vinci al fine di acquisire competenze teorlche e pratlche suII utilizzo  14.00-18.00 = Caratteristiche e funzionamento del sistema robotico]
del Robot Da Vinci. = Esercitazione pratica Non technical skills | Disposizione

ala, Posizionamento, Docking, Undocking | Compito -
—In partlcolare, gI| obiettivi format|V| sono: famlllarlzzare conla tecnologla dellinfermiere | Compito dell'assistente al tavolo |

robotica, sviluppare specifiche abilita tecniche attraverso I'utilizzo del - Conversione —S. Conci, T. Campagnaro, M. De Bellls,
simulatore del Robot Da Vinci e su modelli animali, ustifruire diun : : b . P. Maglstrl, S. di Sandro, G.P. Guerrlhl
agglornamento sullanatomia chirurgica, sulle tecniche di ch|rurg|a : :

, Vepatoblllareesw relatjw risultati. ; el e ' O ,MARTED" 24 MAGGIO '

' — Fabrizio Di Benedetto, Stefano Di Sandro, Paolo Magistri, Gian Piero

- . 8.30-8.50 ' - State of: the arte prospettive future della chlrurgla epatica
it robotica — F. Di Benedetto, :
A : : ; : . 8.50-9.20 Epatectomia sinistra (Step by step) Q&A —_ A Ruzzenente
el =gt o ~9.20-9.50 Epatectomia destra (Step by step) Q&A — F. Di BEnedetto
. ‘ < -9.50-10.10 Resezioni minori (Step by step) Q&A — A. Ruzzenente
10.10-10.30 - Resezioni posteriori (Step by step) Q&A — S. Di Sandro -
10.30-11.00 Coffee Break - ,
~ 11.00-12.30  Procedure associate (colon, via biliare, Ilnfoadenectomle) [

: : ' e 5 i S : . Valore aggiunto diICG| Planning preoperatorio mediante
;DOGENT' E TUTOR - So i o . T . 30_14 P~ 4‘Eﬁg§;ruzlone 3D — T. Campagnaro, S. COIICI, M.De Bellls
— Alfredo Guglielmi, Andrea Ruzzenente, Simone Conci, Tommaso hri T ' = e
. Campagnaro, Mario De Bellis - Azienda  Ospedaliera UmVerSItarla Integratadi.. .~ - | : ‘SESS'ON' P AR ALLELE IS'MUL AZIONE *
Verona - UOC Chirurgia generale ed Epatoblllare R : : : o :

- 14.00-18.00 Esercitazione pratica Dry and Wet Lab Robotic/Video
: ; session or (Dry and Wet Lab Laparaoscopic) —S. Conci,
e o - . T.Campagnaro, M. De Bellis, P. Magistri. S. di Sandro,
' R. Ballarin
" 18.00-18.30  Debriefing e chiusura corso— A. Ruzzenente.
e F. Di Benedetto oy :

- Guerrini, Roberto Ballarin - Policlinico di Modena - UOC Chirurgia Oncologlca :
Epato-Blllo -Pancreatica e Chlrurgla dei Traplantl di Fegato -

5 ; : °



